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Dziekujemy, ze wybrali Panstwo produkty firmy HFinverter!

Doskonata jakos¢, obstuge gwarancyjna i pogwarancyjna zapewnia firma
Qnisz ING

Celem ponizszej instrukcji obstugi jest dostarczenie uzytkownikowi
wskazoéwek, ostrzezen i wytycznych odnosnie instalacji, uruchamiania,
ustawiania lub zmiany parametrow oraz wykrywania i diagnozowania
nieprawidtowosci, jakie moga wystapi¢ podczas pracy z softstartami serii
HFR1000. Prosimy doktadnie przeczytac instrukcje obstugi przed instalacjg i
rozpoczeciem pracy z softstartami. Zawsze aktualnag instrukcje obstugi
mozna pobra¢ z naszej strony internetowej www.Qnisz.pl

Symbole uzyte w instrukcji obstugi:

ZAGROZENIE!
NiewtasSciwa instalacja lub uzytkowanie softstartu HFR1000
moze spowodowal zagrozenie zycia, zdrowia ludzkiego lub
hieodwracalne uszkodzenie urzadzenia.

OSTRZEZENIE!
Niewtasciwa instalacja lub uzytkowanie softstartu HFR1000
moze spowodowac zagrozenie zycia, zdrowia ludzkiego lub
nieodwracalne uszkodzenie urzadzenia.

UWAGA!
Niewtasciwe uzytkowanie moze spowodowac nieodwracalne
uszkodzenie urzadzenia.

WAZNE!
Wskazéwki dotyczace poprawnego uzytkowania urzadzenia.
Pomocne informacje dotyczace urzadzenia.

b
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A OSTRZEZENIE!

» Softstarty HFR1000 spetniaja wymogi dyrektyw dotyczacych:
o niskiego napiecia 73/23/EEC
o niskiego napiecia 93/68/EEC-EC,
o zgodnosci elektromagnetycznej IEC65.
« W budowie softstartéw HFR1000 zastosowano zharmonizowane normy szeregu
GB14048.6-1998; GB3797-89 sekcja 2 oraz EN60947-4-2:2000.

« Softstarty HFR1000 stanowia produkty o ograniczonej dostepnosci zgodnie z
EN61800-3.
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Zasady bezpiecznej pracy.

A ZAGROZENIE!

Softstartu nie wolno instalowa¢ w Srodowisku tatwopalnym i/lub
wybuchowym, gdyz moze stac sie przyczyna pozaru i/lub eksplozji.
Instalacji, obstugi, konserwacji i napraw urzadzenia moze dokonywac
wytacznie odpowiednio przeszkolony i posiadajacy wymagane
uprawnienia personel.

Zacisk uziemiajacy  softstartu PE@ powinien by¢ podtaczony
do ziemi (impedancja uziemienia nie wieksza niz 4 kQ).

Przed wykonaniem jakichkolwiek potaczen, podtaczen, nalezy
odtaczyc¢ zasilanie.

Nigdy nie dotykaj koncéwek zasilania reka Ilub przedmiotem
przewodzacym!

Przed wiaczeniem softstartu nalezy upewni¢ sie, ze zostat on
prawidtowo zainstalowany i zostata zatozona zaslepka zakrywajaca
listwy potaczeniowe urzadzenia (jezeli dotyczy).

Zabrania sie dotykania zaciskéw napieciowych wtaczonego do sieci
softstartu.

W przypadku wprowadzania jakichkolwiek zmian podtaczen Ilub
konserwacji, napraw, nalezy bezwzglednie odtaczyc¢ zasilanie.

A OSTRZEZENIE!

Przed instalacja nalezy upewnic sie, ze sie¢ zasilajaca jest wtasciwa dla
danego typu softstartu.

Nalezy wystrzegaC sie przedostania do wnetrza softstartu
jakichkolwiek przedmiotow.

Nie nalezy instalowa¢ w miejscu wystawionym na bezpoSrednie
dziatanie promieni stonecznych.

Nie nalezy zakrywa¢ otworéw wentylacyjnych w obudowie urzadzenia.

Nie nalezy podtacza¢ przewododw sieciowych do zaciskéw U, V, W lub
PE, P, B (N).
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A OSTRZEZENIE!

Prosimy o przeczytanie ponizszej instrukcji obstugi przed podjeciem
jakichkolwiek prac z softstartem.

Softstarter nie powinien byc¢ instalowany w Srodowisku narazajacym
go na silne wibracje, korozje, pyt, wysoka temperature lub
zawilgocenie.

Nalezy regularnie sprawdzac stan potaczenia wejs¢ i wyjs¢ softstartu.
Przed podtaczeniem i uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ rezystancje
izolacji uzwojen silnika.

W celu unikniecia zaktocen, przewody sterujace nalezy w miare
mozliwosci odseparowac od linii sitowych.

Softstarty HFR1000 posiadajg stopien ochrony IP20

Systematycznie, w zaleznosSci od warunkéw pracy co 1 do 3 miesiecy,
nalezy wyczysci¢ z kurzu itp. wnetrze softstartu - zapewni to dtugg i
bezawaryjna prace.

Softstarty to urzadzenia przeznaczone do zabudowy w szafach
sterowniczych, elektrycznych urzadzeniach lub maszynach.

Softstarty nie sa to urzadzenia przeznaczone do wykorzystania w
gospodarstwie domowym, lecz jako elementy przeznaczone s3 do
eksploatacji w warunkach przemystowych lub profesjonalnych zgodnie
z norma EN61000-3-2.

W przypadku zabudowania softstartu w maszynie, nie wolno maszyny
uruchomic¢, dopodki nie zostanie stwierdzona zgodnoS¢ maszyny z
dyrektywami UE98/37/EG (dyrektywy maszynowe), 89/336/EWG
(dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej) oraz normy
EN60204.
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I. Produkty.
2.1 Oznaczenie modeli.

Przyktad oznaczenia modelu - tutaj jest to softstarter o mocy 15kW.

HFR -1 015

Moc znamionowa silnika (kW)

Kod podserii

Kod serii

Tabliczka znamionowa softstartu serii HFR1000.

o o O softstarter
Przyktad wypetnienia tabliczki
[ j softstartu o moc i it
znam!onowej. >0 _ .y INPUT |AC 3PH 380V 50 HZ
znamionowej 30kW, zasilaniu MATEHED -
trojfazowym 380V 50Hz. MOTOR

¢ € W0IMTRVIVIn

F15G0150T3696000000 MADE IN CHINA

2.2 Budowa softstartow.

Softstarty serii HFR1000 dostepne sa, w zaleznosci od typu urzadzenia, w
obudowach plastikowych lub metalowych. Obudowy z tworzywa (poliweglan)
sq estetyczne i odporne na uszkodzenia mechaniczne. Obudowy metalowe
pokrywane sa specjalna, plastyczng farba proszkowa, zapewniajaca i
chroniaca przed czynnikami srodowiskowymi.

Ze wzgledu na funkcjonalnos¢ i tatwoS¢ montazu wprowadzono trzy
wielkosci obudowy softstartow.

Obudowa w zakresie
od 15kW do 55kw

Obudowa w zakresie

od 75kW do 200kw Obudowa w zakresie
od 220kW do 315kw
-7 - )
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2.3 Wymiary zewnetrzne i montazowe softstartow HFR1000.

Obudowa w zakresie
od 15kW do 55kwW

Obudowa w zakresie
od 75kW do 315kw

[ull| [ i ':“\.
A
5l e s os ®lo1— |"C—1TT—
T 1
— 5 ¢
Moc Wymiary zewnetrzne i instalacyjne
Model KW A g C e . Srednica otworéw
(kW) montazowych
HFR1015 15
HFR1022 22
HFR1030 30
250 153 162 219 140 6
HFR1037 37
HFR1045 45
HFR1055 55
HFR1075 75
HFR1090 90
HFRT110 110
510 260 194 389 233 8,5
HFR1132 132
HFR1160 160
HFR1200 200
HFR1220 220
HFR1250 250
590 360 255 560 300 8,5
HFR1280 280
HFR1315 315
-8- -
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2.4 Parametry.

Parametr Opis

Wejscie

Napiecie tréjfazowe ~ 380V+20%

Czestotliwos¢ 50/60Hz+5%

Prad nominalny

Od 30A do 630A, razem 16 roznych ksztattéw pradu

Moc silnika

Od 15kW do 315kW

Rodzaj silnika

Silnik asynchroniczny, wykonany wg norm IEC

Tryb rozruchu

+ tagodny rozruch z impulsem napiecia;
* Rozruch z ograniczeniem pradu (1le~4le)
* Rozruch ze zboczem napiecia (1~180s); regulowane

Tryb + Swobodne zatrzymanie - z wybiegiem
hamowania « tagodne zatrzymanie - regulowane (1~180s)
- e Opbznienie uruchomienia
Wyjscia

przekaznikowe

* Awaria
« Petne napiecie tzw. by-pass (styki: 5A, 250VAC)

Czestotliwos¢
rozruchu

Nie czesciej niz 10 razy na godzine

Funkcje
zabezpieczen

» Brak fazy na wejsciu
* Przeciazenie

e Zwarcie

* Przegrzanie itp.

Sposéb .
b . Chtodzenie naturalne
chtodzenia
Wyswietlacz 4xLED, wskazujacy biezacy status softstartu:
e stan rozruchu,
, e stan zatrzymania,
Wyswietlacz y

e stan dziatania softstartu,
« stan opdzniania,
e kod btedu, funkcji i warto$¢ funkcji

Warunki pracy

Srodowisko pracy wolne od kaustycznych gazéw, kurzu, pytu itp.
Temperatura -10°C++50C
Wilgotnos¢ mniej niz 90% (bez skraplania)
Wibracje ponizej 0.5g (przy$pieszenie)
Wysoko$¢ pracy n.p.m. | ponizej 2000 metréw nad poziomem morza

Obudowa

IP20 wg normy PN-EN60529:2003

Zakres mocy

15+315KW
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II. Instalacja i podtaczenie.

3.1 Instalacja.

3.1.1 Wytyczne instalacji.
Dla optymalnego odprowadzania ciepta, softstarter HFR1000 powinien
zostaC zainstalowany w pozycji pionowej - jak pokazano na rysunkach
ponizej.

Tabela z wymiarami wolnej przestrzeni

Wymiary

Typ softstartu
[mm] [mm]

Softstarty o mocy <55kW | A> 150 | B > 50

Softstarty o mocy >75kW | A > 200 | B > 50

Zalecane odlegtosci montazowe
softstartu w szafie elektrycznej

3.1.2 Otoczenie (Srodowisko pracy).

 Wolne od wilgoci, kapiacej wody, pary, kurzu i/lub oleistego
kurzu, tatwopalnych i/lub wybuchowych gazéw, lotnych czastek
metalu, Srodowisko pracy nie korozyjne,

 Temperatura otoczenia w zakresie od -10°C do +50°C,

» Wilgotnos¢ wzgledna: mniej niz 90% bez skraplania,

e Otoczenie wolne od zaktocen elektromagnetycznych,

» Wibracje: mniej niz 0,59 (przysSpieszenie),

W przypadku montazu w szafie elektrycznej, nalezy pamieta¢ o
zapewnieniu wtasciwej cyrkulacji powietrza - wentylacji.
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3.2 Potaczenia.

Schemat 1 - Podstawowy schemat okablowania.

QF =
5 Haar I=)

; 53 SWEJ 52 51
i ] Pt
R, 2T 15 14. 13 .12 11 10

E EST B STOFP EUM CM

HFR1000

vvw L A3 Wid [ do
K

1 i T1 T2 [T3 304 30E 30C

L\

Koncowki R, S, T softstartu sa koncowkami wejSciowymi, zas U, V, W sa
koncowkami wyjsciowymi.

QF - wytacznik powietrzny,

KM - stycznik,

RJ - zabezpieczenie termiczne (przekaznik zabezpiecza przed przegrzaniem)
RD1 - bezpiecznik,

L11-N jes potaczone z 230V.
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Schemat 2 - Zalecany schemat potaczen.
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Petla sterowania - by-pass zewnetrzny.

Uzytkownik musi uzy¢ stycznika obejSciowego - tzw. by-pass
zewnetrzny. Firma HFinverter Polska poleca zastosowanie stycznikow firm
Schneider lub Siemens. Stycznik moze by¢ wilaczany w celu bocznikowania
obwodu dziatajacego automatycznie.

A OSTRZEZENIE!

e Przewdd uziemiajacy PE, powinien by¢ mozliwie krotki i powinien byc¢
potaczony z najblizszym punktem uziemienia, najlepiej na ptycie
montazowej, wtedy ptyta montazowa takze powinna zosta¢ uziemiona
- jest to uziemienie funkcjonalne a nie ochronne.
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3.2.1 Opis zaciskow.

Y1 Y2Y3 T1 T2 T3 30A 30B 30CCM RUN STOPBX RST PE
1 23 456 7 8 9 10 11 12 13 14 15

IR .

Nr ] ) Parametry
_ Nazwa zacisku Opis _
zacisku techniczne
1 Y1: styk ruchomy
2 Sygnat opdznienia startu Y2-Y1: normalnie zamkniety AC 250V 5A
3 Y3-Y1: normalnie otwarty
4 T1: styk ruchomy
5 Sygnat obejscia T2-T1: normalnie zamkniety AC 250V 5A
6 T3-T1: normalnie otwarty
7 30A: styk ruchomy
8 Sygnat awarii 30B-30A: normalnie zamkniety | AC 250V 5A
9 30C-30A: normalnie otwarty
10 Koncoéwka wspdlna CM: wspélna koncéwka zewn.
11 Sygnat rozruchu Efektywne wtaczenie RUN-CM
12 Sygnat zatrzymania Efektywne wiaczenie STOP-CM
13 Sygnat swoboo!nego Efektywne wtaczenie BX-CM
zatrzymania

14 Sygnat resetu Efektywne wtagczenie RST-CM

L PE: koncéwka funkcjonalnego
15 Uziemienie o

uziemienia

-13- ]
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5' Moc | Prad | Przekréj przewodu | Model stycznika
g Typ softstartu

9 [kw] | [A] [mm2] SCHNEIDER
) HFR1015 | 15 | 30 10 LC1D32P7
N HFR1022 | 22 | 45 10 LC1D50P7
z HFR1030 | 30 | 60 16 LC1D65P7
3 HFR1037 | 37 | 76 16 LC1D80P7
§ HFR1045 | 45 | 90 25 LC1D95P7
a HFR1055 | 55 | 110 25 LC1D115P7
£ HFR1075 | 75 | 150 35 LC1D150P7
o HFR1090 | 90 | 180 35 LC1F185P7
E HFR1110 | 110|218 50 LC1F225P7
s HFR1132 | 132 260 60 LC1F265P7
g HFR1160 | 160 | 320 75 LC1F330P7
5 HFR1200 | 200 | 400 90 LC1F400P7
2 HFR1220 | 220 | 440 90 LCT1F500M7
N HFR1250 | 250 | 500 150 LC1F500M7
z HFR1280 | 280 | 560 150 LC1F630P7
= HFR1315 | 315 | 630 150 LC1F630P7

A OSTRZEZENIE!

e Zaciski sitowe nalezy mocno dokreca¢!. Tak aby zlikwidowac
niebezpieczenstwo poluznienia sie Sruby w zacisku, co moze by¢ nastepstwem
wypadniecia z zacisku przewodu i spowodowanie trwatego uszkodzenia
przemiennika.

* Przy dokrecaniu zaciskéw nie stosowa¢ momentu wiekszego niz 0,5Nm.
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3.2.2. Funkcjonalny schemat blokowy.

.__IJL_.
Rl'?“ x{. * E."'qj‘" * Slinik
3f 400V ﬁ
v ftttt
:;i?;:mnie Naped ::::Sﬂwanle
_ Sledzenie fazy

Przesunigcie fazowe

Klawiatura
Wydwiatiae?

Trzy moduty tyrystorowe, potaczone przeciwsobnie, sg zastosowane jako
element mocy. CPUl dziata jako sterujagcy SCM (jedno-chipowy
mikrokontroler), zas CPU2 dziata jako SCM wprowadzajacy i wyswietlajacy
instrukcje. Po odebraniu sygnatu synchronizacji z obwodu prébkujacego
napiecie wejsciowe, pobiera prébki pradu wyjsciowego dla potrzeb
zwrotnego sterowania rozmytego, $ledzi automatycznie faze i kontroluje
zmiany kata przesuniecia fazowego. Dzieki temu mozna stopniowo
zwieksza¢ napiecie, a prad rozruchowy jest pod kontrola. Po rozruchu,
obejsciowy stycznik zawiera tyrystory. Silnik jest dotagczany bezposrednio do
sieci elektryczne;.

Krzywa napiecia (pradu) tagodnego rozruchu / zatrzymania

ium Krzywa napigcia

Maksymalne napiecie rozruchowe

Lirmit pradu

Rampa hamowania

Szybki rozruch (opcjonalnie) (opcjonalnie)

Krzywa pradu

Prad rozruchu

Inicjacja napiecia

(opcjonalnie) Krzywa rozruchu (opcjonalna)
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IV.  Obstuga - Panel operatorski.

4.1 Wyswietlacz i klawiatura.

4.1.1 Instrukcja obstugi panelu.

Wszystkie softstarty serii HFR1000 wyposazone sa w staty panel operatorski.

Wyswietlacz LED, pokazujacy aktualna
wartos¢ pradu, funkcje, wartosci
parametréow oraz kody btedow

Cztery wskazniki LED:
* RUN - jezeli softstarter pracuje,
« FWD - stan opdzniania,
 DGT - w chwili parametryzowania softstartu,
¢ FRQ - w trybie wySwietlania wartos$ci pradu

Szes¢ klawiszy funkcyjnych panelu

Aby uruchomic tryb zmiany parametrow nalezy wcisnac ,FUN”.

Nacisniecie przyciska ,SET” spowoduje odczytanie ostatnio zapamietanych
parametrow, przyciskami “a/v” dokonujemy wyboru funkcji lub zmieniamy
wartos¢ parametru. Ponowne wcisniecie ,SET” spowoduje zapamietanie
wartosci zmienianego parametru. Przyciski ,RUN” i ,STOP/RESET” stuza do
uruchamiania i zatrzymywania pracy softstartu, dodatkowo przycisk
,STOP/RESET” stuzy do resetowania softstartu w chwili wystapienia btedu.
Przycisk ,STOP/RESET” ma zawsze najwyzszy priorytet.

Parametry ustawiane za pomoca klawiatury.

Parametry gtéwne » Napiecie poczatkowe (initial voltage)
e Czas rozruchu (startup time)

» Czas zatrzymania (stop time)

» Prad rozruchu (startup current)

Tryb rozruchu » tagodny rozruch zboczem napiecia
e tagodny rozruch z ograniczeniem pradu
e Rozruch udarowy

Tryb zatrzymywania e Tryb tagodnego zatrzymywania zboczem
napiecia
e Tryb swobodnego zatrzymywanie -

zatrzymanie wybiegiem

- 16 - ]
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Tabela opisu funkcji przyciskéw panelu.

Przycisk Opis
Uzywany z klawiszem ,SET”. Wejscie w tryb wyboru funkcji,
FUN lub przetagczanie pomiedzy ekranami (dla edycji roznych funkcji),
MODE nacisniecie tego przycisku w trybie zmiany parametrow
powoduje powrét do trybu wyboru funkcji bez zapamietywania
zZmiennej wartosci.
Uzywany z klawiszem ,MODE". Wejscie w tryb edycji funkcji z
SET trybu wyboru funkcji, ten przycisk jest uzywany do
zapamietywania danych podczas powrotu do trybu wybér
funkcji z trybu edycja funkgji.
A Ten przycisk powoduje zwiekszenie wysSwietlanej wartosci w
trybie wyboru funkcji, edycji funkcji.
v Ten przycisk powoduje zmniejszenie wyswietlanej wartoSci w
trybie wyboru funkcji, edycji funkcji.
RUN Uruchamia softstarter.
Ten przycisk petni funkcje:
1. Reset softstartu w trybie bezpiecznym;
2. Wybor funkcji do edycji;
STOP/RESET 3. Wybor bitu danych przy ustawianiu parametrow;
4.

Nacisniecie dwukrotne powoduje swobodne zatrzymanie
softstartu - zatrzymanie wybiegiem.
5. Klawisz ten ma zawsze najwyzszy priorytet!

4.2 Specjalne komunikaty wyswietlacza.

Komunikat Opis komunikatu

Pokazuje proces resetowania; w trybie pojedynczego

-HF- sterowania, taki komunikat jest wysSwietlany po normalnym
resetowaniu.

RUN Stan rozruchu

STOP Stan zatrzymania

ouT Stan dziatania

RT Stan tagodnego zatrzymania

Count Down

Stan opdzniania

- 17 -
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V.

Opis funkcji softstartu.

5.1 Tabela zawierajagca wykaz funkcji.

Wartos¢
Nr funkgji Opis funkgji Opis danych ustawiona
fabrycznie
] 0 - sterowanie z klawiatury
HFOO Tryb sterowania 1 - sterowanie z zewn. koncédwki 1
0 - rozruch zboczem napiecia
HFO1 Tryb rozruchu 1 - rozruch z ograniczeniem pradu ]
2 - rozruch udarowy
HF02 Czas opdznienia rozruchu 0-600s 0
. 0 - swobodne zatrzymywanie
HFO3 Tryb zatrzymywania . 0
1 - fagodne zatrzymywanie
Kompensacja momentu L .
HF04 0-50% napiecia nominalhego 5
obrotowego
HFO5 Napiecie udarowe 20-100% napiecia nominalnego 50
HF06 Czas trwania udaru 1-60 s 2
HFO7 Czas narastania zbocza 1-180 s 20
HF08 Czas opadania zbocza 1-180 s 20
HF09 Ograniczenie pradu rozruchu 150-400% pradu nominalnego 400
HF10 Przerwa miedzy rozruchami 1-3600 s 240
0 - brak dziatania
HF11 Inicjowanie danych 1 - dziatanie (odtworzenie wartosci 0
ustawionej fabrycznie)
HF12 Pamiec awarii 1 Obecna awaria -
HF13 Pamie¢ awarii 2 Ostatnia awaria -
HF14 Pamiec¢ awarii 3 Przedostatnia awaria -
L L . 0 - brak dziatania
HF15 Eliminacja pamieci awarii ] ) 0
1 - dziatanie
HF16 Czas ochrony przed przeciaz. 1-600 s 60
HF17 Warto$¢ zabezpieczenia OL 100-400% pradu nominalnego 300
. . 0 - jeden
HF18 Bity zatrzymania 1 - dwa 0
L .- 0 - nieparzysty
HF19 SF)r,awdzenle réwnorzednosci 1 - parzysty , 0
bitéw 2 - bez sprawdzenia parzystosci
0 - 1200 bitow,
1 - 2400 bitow,
HF20 Wybér szybkoéci transmisji 2 - 4800 bitow, 2
3 - 9600 bitéw,
4 - 19200 bitéw
HF21 Adres komunikacji 1 - 127: mozliwy zakres adresow 1
0 - ASClI
HF22 Wybor systemu kodowania 0
1 - RTU
HF23 Moc silnika 1~315kw 22
HF24 Zastrzezony 0~9999 0
-18 -
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5.2 Szczegotowy opis funkcji.

HEOO Tryb 0 - sterowanie z klawiatury :
sterowania 1 - sterowanie z zewnetrznej koncéwki

Sterowanie moze byC realizowane bezposrednio z pulpitu klawiatury, ale
moze byc¢ rowniez wykonywane z zewnetrznej koncowki. Wartoscia domysing
jest 1.

0 - rozruch zboczem napiecia
HFO1 Tryb rozruchu | 1 - rozruch z ograniczeniem pradu 1
2 - rozruch udarowy

Mozesz wybrac jeden z nastepujacych trzech trybéw: 0 rozruch ze zboczem
napiecia, 1 rozruch z ograniczeniem pradu, 2 rozruch udarowy, Wartoscia
domysing jest 1.

A Rozruch ze zboczem napiecia

Ustal wartos¢ HFO1 na O, ustal czas t trwania zbocza rozruchu (HF07)
i napiecie kompensacji momentu obrotowego (HF04) UO; silnik zostanie
uruchomiony narastajgcym napieciem wejSciowym, zwiekszajac odpowiednio
predkos¢, az do wartosci maksymalnej, jak pokazano na wykresie (1).

U A
Ugg
|
uo |
‘ D~
t (HFO7) T

Wykres (1) Krzywa rozruchu ze zboczem napiecia

A Rozruch z ograniczeniem pradu

Ustal wartos¢ HFO1 réwna 1 oraz ustal procentowe ograniczenie pradu
rozruchowego Is (HF09) i napiecie kompensacji momentu obrotowego
(HFO04). Prad silnika bedzie wzrastat ze zboczem napiecia az osiagnie wartos¢
Is, nastepnie jego wzrost zostanie zatrzymany i predkos¢ zwiekszy sie do

- 19- ]
ver.01/2007 GHFmverter



petnej wartosci. Nastepnie prad zmniejszy sie ponizej wartosci nominalnej le,
jak pokazano na wykresie (2):

A
I
Is|
lef /— — — —
-

Wykres (2). Krzywa rozruchu z ograniczeniem pradu

A Uruchomienie udarowe

Ustaw wartos¢ HFO1 na 2, a nastepnie ustal czas poczatku zbocza t(HF07),
kompensacje momentu obrotowego (HF04) i czas udaru t (HF06). Silnik ruszy
gwattownie ze wzrostem napiecia, nastepnie napiecie bedzie rosto wedtug
zbocza i predkos¢ wzrosnie do maksymalnej wartosci. HFO1. Opcja korzystna
przy uruchamianiu silnika o duzej bezwtadnosci, jak pokazano na wykresie

(3):

R
t (HFO06) T

Wykres (3). Krzywa rozruchu udarowego.
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HFO2 Czas opo6znienia 0 - 600 s 0
rozruchu

Czas opdznienia rozruchu jest ustalany w celu przygotowania rozruchu i w
tym czasie silnik nie rusza. Tryb opdznienia jest stosowany dla wyswietlania
informacji o rozruchu; mozna ustali¢ czas opdznienia rowny od 0 do 600
sekund. Sygnat powoduje przetaczenie stykédw normalnie otwarty - normalnie
zamkniety. Mozna to wykorzysta¢ do generowania sygnatu ostrzegawczego!
Wartoscig domysing jest O s.

0 - zatrzymanie swobodne

HFO3 | Tryb zatrzymania _
1 - zatrzymanie tagodne

Mozesz zatrzymywac silnik w dwoch trybach:

0 - swobodne zatrzymywanie tzw. zatrzymanie z wybiegiem lub 1 - tagodne
zatrzymywanie.

Wartoscig domysing jest O.

Swobodne zatrzymywanie oznacza, ze napiecie softstartu zostanie
zredukowane bezposrednio od Ue do 0V, i silnik bedzie dziatat bezwtadnie
az do zatrzymania, jak pokazano na wykresie (4):

u A
Ue

o
1 —

T

Wykres (4). Krzywa zatrzymywania swobodnego

tagodne zatrzymywanie oznacza, ze napiecie softstartu bedzie redukowane
stopniowo od Ue do 0OV. tagodne zatrzymywanie moze powstrzymac efekt

,uderzenia hydraulicznego”, proces ten pokazano na wykresie (5):
u A

Ue |

—
| —

|
|
|
L t  (HFO08) T

Wykres (5). Krzywa tagodnego zatrzymywania
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Kompensacja momentu
HFO4 P J 0-50% napiecia nominalnego 5
obrotowego

Kompensacja momentu obrotowego oznacza regulacje momentu
wytwarzanego przez napiecie poczatkowe UO. Wartoscia domysSing jest 5%.

HFO5 Napiecie udarowe 20-100% napiecia nominalnego 50

W przypadku obciazenia z duzym statycznym momentem obrotowym, trzeba
poda¢ impuls wysokiego napiecia w celu uzyskania ptynnego startu z
dostatecznie duzym momentem. Napiecie udaru jest w zakresie od 20% do
100% napiecia nominalnego. WartoSciag domysing jest 50%.

HFO6 Czas trwania udaru 1-60s 2

Czas udaru oznacza czas podawania wysokiego napiecia, regulowany w
zakresie 1-60 s. WartoSciag domyslng jest 2 s.

HFO7 Czas narastania zbocza 1-180s 20

Czas narastania zbocza oznacza czas zwiekszania napiecia od OV do
wartosci nominalnej Ue. WartoScia domysing jest 20 s.

HFO8 Czas opadania zbocza 1-180s 20

Czas opadania zbocza oznacza czas obnizania napiecia od wartosci
nominalnej Ue do OV. Warto$cia domyslina jest 20 s.

150-400% pradu
HF09 | Ograniczenie pradu rozruchu _ °pra 400
nominalnego

Dziata, kiedy HFO1 ma wartos¢ 1, Ograniczenie pradu rozruchu = HF09*le,
prosze dobra¢ warto$s¢ HF09 dla odpowiedniego uruchomienia; preferowana
jest mniejsza wartoS¢ pradu.

HF10 Przerwa miedzy rozruchami 1 -3600s 240

Nasze softstarty posiadajg mate gabaryty zewnetrzne i sg chtodzone poprzez
radiatory, dlatego nalezy zwraca¢ uwage na ponowny rozruch. Mozna
wykona¢ ponowny rozruch, kiedy radiator ochtodzi sie po poprzednim -
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inaczej urzadzenie zostanie wytaczone przez zabezpieczenie przed
przegrzaniem. Przerwa miedzy rozruchami jest regulowana. Zalecane jest
wykonywanie nie wiecej niz 10 rozruchow na godzine przy petnym
obcigzeniu. Wartoscia domysing jest 240 s.

0 - brak dziatania
HF11 Inicjowanie danych | 1 - dziatanie (odtworzenie wartosci 0
domyslinych)

Kiedy wpisaliSmy dane w sposdb chaotyczny, mozna wtedy odtworzyc
wartosci domyslne przez ustalenie wartosci inicjowania danych rownej 1.

HF12 Pamiec awarii 1 Obecna awaria -

Zapisz i pokaz kod obecnej awarii, na przyktad:

0 - brak awarii,

1 - oznacza przegrzanie (OH-overheating),

2 - oznacza przetezenie pradu (OC-over current),

3 - oznacza brak fazy (PF - phase loss),

4 - oznacza przeciazenie lub utkniecie (OL - over load or jam).

HF13 Pamiec awarii 2 Ostatnia awaria -

Zapisz i pokaz kod ostatniej awarii, na przyktad:

0 - brak awarii,

1 - oznacza przegrzanie (OH-overheating),

2 - oznacza przetezenie pradu (OC-over current),

3 - oznacza brak fazy (PF - phase loss),

4 - oznacza przeciazenie lub utkniecie (OL - over load or jam).

HF14 Pamiec awarii 3 Przedostatnia awaria -

Zapisz i pokaz kod przedostatniej awarii, na przyktad:

0 - brak awarii,

1 - oznacza przegrzanie (OH-overheating),

2 - oznacza przetezenie pradu (OC-over current),

3 - oznacza brak fazy (PF - phase loss),

4 - oznacza przeciazenie lub utkniecie (OL - over load or jam).

- 23.- ]
ver.01/2007 GHFFHVEFfer



. ) . . 0 - brak dziatania
HF15 Eliminacja pamieci awarii } ) 0
1 - dziatanie

Kiedy HF15 ma wartos¢ 1, zostang usuniete wszystkie kody awarii: obecnej,
poprzedniej i przedostatniej i wyswietlacz pokaze 0. Kiedy HF15 jest réwne
0, program bedzie wznawiany automatycznie po kazdej awarii. Wartoscia
domysing jest O.

HF16 Czas ochrony przed przeciagzeniem 1-600S 60

Kiedy czas ciggtego przecigzenia przekroczy ustalony czas, zadziata program
zabezpieczenia. Jednoczes$nie zostanie wysSwietlone OL. Zabezpieczy to silnik
przed dtugotrwatym dziataniem w przypadku utkniecia lub przecigzenia.
Wartosciag domysing jest 60 s.

HF17 Wartosc¢ zabezpieczenia OL 100-400% 300

Zabezpieczenie OL to zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem. Nastawa
fabryczna to 300%. Nalezy indywidualnie dobra¢ nastawe wedtug potrzeb i
rodzaju zastosowanego silnika.

Kody od HF18 do HF22 dotycza pracy softstartu poprzez komunikacje
Modus. Kiedy komputer steruje praca softstartow, mozna dotaczyc
maksymalnie 16 urzadzen, ktorych adres moze by¢ ustalony w zakresie od 1
do 127. Adres 127 jest adresem rozgtaszania i jest dostepny we wszystkich
urzadzeniach.

HF23 Moc silnika 1~315kW 22

W kodzie HF23 ustala sie znamionowa moc silnika w zakresie od 1 do
315kW, nastawa fabryczna w kazdym modelu softstartu wynosi 22 i
odpowiada znamionowej mocy silnika 22kW.
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VI Opis standw softstartu

5.1 Sygnalizacja awarii
Zabezpieczenie przed przetezeniowe: OC lub OCT Lub OC2

Zabezpieczenie przed brakiem fazy: P.F.
Zabezpieczenie przed przegrzaniem: OH
Zabezpieczenie przed przecigzeniem: OL

5.2 Wyswietlanie stanu procesu

Stan zatrzymania : STOP
Stan opé6zniania : Time count down
Stan rozruchu : RUN
Stan dziatania : ouT

Stan tagodnego zatrzymywania : RT

5.3 Wyswietlanie wartosci pradu

Podczas procesu diagnostycznego nacisnij klawisz FUN lub MODE.
Wyswietlana przez diody LED wartos¢ pradu moze by¢ zmodyfikowana przy
pomocy funkcji HF17. Sprawdz, czy maksymalna wielko$¢ pradu jest zgodna
z wielkoscig ustawiong (czy wprowadzone dane s3 poprawne). Po
zakonczeniu rozruchu i przy pracy na petnym napieciu, wskazania mozna
sprawdzi¢ przy pomocy zewnetrznego wzajemnego induktora z
wyswietlaczem wartosci pradu.
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5.4 Wyswietlacz wskaznika

Stan
, . Stan softstartu Opis
wskaznika
RUNO - . . . .
FWDe Swiatto jest zapalone w stanie dziatania po
DCTe Stan dziatania | zakonczeniu rozruchu, za$ jest zgaszone w
stanie oczekiwania.
FRQe
RUNe
FWDo Stan Swiatto jest zapalone na poczatku opoznienia,
DGTe opOzniania zas$ jest zgaszone po zakonczeniu opdznienia.
FRQe
RUNe - . :
FWDe Stan Swiatto jest zapalone, kiedy zewnetrzne
DCTo zewnetrznego | sterowanie dziata, zaS jest zgaszone w
sterowania rzypadku uzywania klawiatury.
FRQe przyp y y
RUNe Swiatto jest zapalone i wartos¢ pradu jest
o ] wyswietlana po naciSnieciu klawisza MODE
FWDe Wyswietlanie i
L. podczas procesu rozruchu, zas po ponownym
DGTe wartosci pradu o _ _ .
FRQO nacisnieciu Swiatto jest zgaszone i wyswietlany
jest stan.

“o” wskazujeze swiatto jest zapalone,s” wskazuje,ze swiatto jest zgaszone.
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Dodatek 1 - Tabela z obcigzeniami rozruchowymi.

Poczatkowy | Zdublowany
Poczatkowy Czas
moment moment
) i prad startu
o obrotowy inercyjny
Zasilanie Typ i
.. .| Nominalny _
maszyny obciazenia Inercyjny
moment
moment [%] [s]
obrotowy .
o silnika
obciazenia
Pompa
romp Pompa 40% ] 300 5~15
odsrodkowa
Wentylator
"ty Wentylator 40% 15 350 10~40
odsrodkowy
Sprezarka
prez Sprezarka 50% 15 350 10~40
odsrodkowa
Filtr
i Wentylator 20% 30 300 10~40
odsrodkowy
Sprezarka
Pré Sprezarka 50% 1 350 5~10
ttokowa
Sprezarka
prez Sprezarka 10% ] 300 3~20
spiralna
Pompa
P Pompa 0,2~0.8 350 5~10
ttokowa
Wentylator | Wentylator 40% 10 300 10~40
Przenosnik
i M=const. 100% 10 300 3~10
taSmowy
Winda M=const. 100% 10 350 5~10
Kolejka
o€ M=const. 100% 10 400 2~10
linowa
Przenosnik
) M=const. 100% 5 300 3~10
spiralny
Pita
t
arczowa 1 v const, 300 10~60
lub
tasmowa
Mikser Mtyn 120% 10 350 5~20
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Dodatek 2 - Diagnostyka awarii

Problemy Opis stanu Diagnostyka
Brzeczacy . 1.sprawdz, czy przekaznik obejsciowy jest zablokowany
dzwiek silnika SOftsst?;;iJ:St W | w stanie zamknietym;
po wtaczeniu oczekiwania 2.sprawdz, czy tyrystor nie jest przebity lub
zasilania uszkodzony.

Silnik nie moze

1.W przypadku sterowania zewnetrznego sprawdz, czy
Swieci sie RUN-CM w koncowce.

pracowac 2.Sprawdz, czy poprawne jest potaczenie obwodu
norma_lnle po sterowania i czy przetacznik sterowania dziata
podan+|u normalnie.
sygnatu T
r?)'gruchu_ B;ilérfx‘yﬁga 1.Sprawdz, czy napiecie robocze jest normalne.
. . 1.Sprawdz po kolei kazda wartos¢ zestawu parametréw,
Nlegr:g;ﬁowy sprawdﬁi, czy .ustalone wart_oé.ci sa zgodne z
parametrow rzeczywistymi parametrami silnika;
2.Sprawdz wartos¢ ograniczenia pradu
Podczas
rozruchu Sprawdz napiecia trzech faz, czy brakuje jednej fazy i
nastepuje wyeliminuj uszkodzenie
utrata fazy
1.Sprawdz, czy potaczenie zewnetrznych koncéwek
Potaczenie softstarta i koncéwek silnika jest poprawne;
przewodowe 2.Sprawdz napiecie koncéwek wewnetrznych, czy obwéd
silnika jest wewnetrzny silnika jest rozwarty;
rozwarte 3.Sprawdz, czy w koncowkach wejsciowych sa wszystkie
fazy
Nie dziata l.sprawdg, czy prad rozrughowyjest poprawnie ustalony;
funkcja g.sprawdz, czy poprawne jest potaczenie wzajemnego
Prad ograniczania mduktorapradoweg_o; _ _
3.sprawdz, czy wzajemny induktor pradowy dziata
rozruchowy pradu o P
przekracza poprawnie i jest zgodny z silnikiem.
| 1.Sprawdz, czy otoczenie softstartu jest dobrze
\L,’v;tlf[:ér:fa Temperatura wentylowane i czy urzadzenie jest zainstalowane

otoczenia jest
zbyt wysoka

pionowo;
2.sprawdz, czy na softstart nie pada bezposrednio
Swiatto stoneczne;

Zbyt duzy prad

1.Czy jest zwarcie w obwodzie wyjsciowym softstartu;
2.Czy silnik jest przecigzony lub uszkodzony;

silnika 3.Czy w silniku brakuje fazy.

Zwarcie
Softstartu 43 T obeiéci . o
miedzy 1.sprawdz, czy stycznik obejéciowy jest zablokowany w

gy . stanie zamknietym;
koncowkami 2.sprawdz, czy tyrystor jest przebity lub uszkodzon
wejsciowymi i -SP , CZy tyrystor jest p y y
wyjsc.
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Dodatek 3 - Certyfikaty

CEPREI

Certificate No.: E/EC2112061231612

For the following equipment:
Product Description:  Softstarter
Model No.: HFR1015, HFR1022, HFR1030, HFR1037, HFR1045, HFR1055
Rating(s): Ue: AC 400V 50Hz
HFR1015:30A, 15kW; HFR1022:45A 22kW; HFR1030:60A 30kW;
HFR1037.76A 37kW; HFR1045:90A 450kW; HFR1055:110A 55kW;
Trademark: HF
Applicant: YanTai HuiFeng Electronics Co.,Ltd.
No. Fu 11 Huanghe Road, Yantai ETDZ, Shandong, China
Manufacturer: Yan Tai HuiFeng Electronics Co. Ltd.

§ No. Fu 11 Huanghe Road, Yantai ETDZ, Shandong, China
is herewith comfirmed to comply with the requirements of 73/23/EEC—Low Voltag
Directive(LVD) and 93/68/EEC—CE Marking Directive.

Test standards:: EN60947-4-2:2000+Amendment 1:2002

Test report No.:: Z0612CE8888-0606
Date of issue: 2006-12-31

ASH AT ASH AL AT ASH AT AST AS

Al
Chen Lihui
Director

CEPREI (Headquarters) Laboratory

Add:No.110DongguanzhouRoad
Tianhe District, Guangzhou510610P.R.China

Http://www.ceprei.biz
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CEPREI

\
% Certificate No.: E/EC2111061231611
§ For the following equipment:
Product Description: Softstarter
Model No.: HFR1075, HFR1090, HFR1110, HFR1132, HFR1160, HFR1200
§ Rating(s): Ue: AC 400V 50Hz
A HFR1075:150A, 75kW; HFR1090:180A 90kW; HFR1110:218A 110kW;
§ HFR1132:260A 132kW; HFR1160:320A 160kW; HFR1200:400A 200kW;
Trademark: HF
Applicant: Yan Tai HuiFeng Electronics Co.,Ltd.
§ No. Fu 11 Huanghe Road, Yantai ETDZ, Shandong, China
Manufacturer: Yan Tal HuiFeng Electronics Co.,Ltd.
§ No. Fu 11 Huanghe Road, Yantai ETDZ, Shandong, China

is herewith comfirmed to comply with the requirements of 73/23/EEC—Low Voltag
Directive(LVD) and 93/68/EEC—CE Marking Directive.

Test standards:: ENG609847-4-2:2000+Amendment 1:2002

Test report No.:: Z0612CEB888-08C5
Date of issue: 2006-12-31

ASH AT AT AT ASH AT ASH RS

| Ay

Chen Lihui
Director

CEPREI (Headquarters) Laboratory
Add:No.110DongguanzhouRoad

Tianhe District, Guangzhou510610P.R.China
Hitp://iwww.ceprel.biz
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